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Obrigado por escolher nosso produto . Por favor, leia atentamente as
instrucdes antes de opera-lo. Siga estas instru¢cBes para garantir o correto
funcionamento do produto. As imagens mostradas neste manual séo apenas

ilustrativas.

Para obter mais detalhes, visite o site da nossa empresa em

www.zkteco.com.
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Sem o consentimento prévio por escrito da ZKTeco, nenhuma parte deste manual pode ser copiada ou
encaminhada de qualquer forma ou forma. Todas as partes deste manual pertencem a ZKTeco e suas
subsidiarias (doravante referidas como "Empresa" ou "ZKTeco").

ZKT=0 6 umamarca registrada da ZKTeco. Outras marcas comerciais mencionadas neste manual sdo de
propriedade de seus respectivos proprietarios.

Este manual contém informacg6es sobre a operacdo e manutencao dos equipamentos da ZKTeco. Os direitos
autorais de todos os documentos, desenhos, etc., relacionados aos equipamentos fornecidos pela ZKTeco,
sdo de propriedade da ZKTeco . O conteddo aqui presente ndo deve ser usado ou compartilhado pelo
destinatario com terceiros sem a permissao expressa por escrito da ZKTeco.

O contetdo deste manual deve ser lido na integra antes de iniciar a operacdo e manutencdo dos
equipamentos fornecidos. Se algum(s) contetdo (s) do manual parecer(em) obscuro (s) ou incompleto (s),
entre em contato com a ZKTeco antes de iniciar a opera¢do e manutencéo dos referidos equipamentos.

E um pré-requisito essencial para a operagio e manutencao satisfatorias que os funcionarios responsaveis
pela operacdo e manutencdo estejam totalmente familiarizados com o design e que tenham recebido
treinamento completo na operacdo e manutencdo da maquina /unidade /equipamento . Além disso, é
essencial para a operagdo segura da maquina /unidade /equipamento que o pessoal tenha lido,
compreendido e seguido as instru¢des de seguranca contidas no manual.

Em caso de qualquer conflito entre os termos e condi¢cdes deste manual e as especificacbes do contrato,
desenhos , folhas de instru¢Bes ou qualquer outro documento relacionado ao contrato, as condicdes /
documentos do contrato prevalecerdo. As condi¢des/documentos especificos do contrato serdo aplicados
com prioridade.

A ZKTeco néo oferece qualquer garantia, garantia ou representacao em relacdo a completude de qualquer
informacéo contida neste manual ou em quaisquer alteracdes feitas nele. A ZKTeco néo estende qualquer
tipo de garantia, incluindo, sem limitacdo, qualquer garantia de design, comercializacdo ou adequagao a um
fim especifico.

A ZKTeco néo assume responsabilidade por quaisquer erros ou omissdes nas informac¢des ou documentos
referenciados ou vinculados a este manual. Todo o risco em relacd@o aos resultados e desempenho obtidos
ao utilizar as informagdes é assumido pelo usuario.

Em nenhuma circunstancia, a ZKTeco seré responsavel perante o usuario ou qualquer terceiro por quaisquer
danos incidentais, consequenciais , indiretos, especiais ou exemplares, incluindo, sem limitacédo, perda de
negocios, perda de lucros, interrup¢do de negdcios, perda de informacgdes comerciais ou qualquer perda
pecunidria , decorrentes , em conexdo com, ou relacionados ao uso das informagdes contidas ou
referenciadas por este manual, mesmo que a ZKTeco tenha sido informada sobre a possibilidade de tais
danos.
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Este manual e as informac®@es nele contidas podem incluir imprecisfes técnicas, erros ou erros tipograficos.
A ZKTeco periodicamente altera as informagdes aqui contidas, que serdo incorporadas em novas edi¢des/
alteraces do manual. A ZKTeco reserva-se o direito de adicionar, excluir, alterar ou modificar as
informacdes contidas no manual de tempos em tempos, na forma de circulares, cartas, notas, etc., visando
aprimorar a operacao e a seguranca da maquina/unidade/equipamento. As referidas adi¢fes ou alteracdes
tém como objetivo a melhoria/operacionaliza¢do do equipamento e tais alteragdes ndo conferem nenhum
direito a reivindicar qualquer compensacéo ou danos sob quaisquer circunstancias.

A ZKTeco ndo sera, de forma alguma, responsavel: (I) no caso de mau funcionamento da maquina/unidade/
equipamento devido ao ndo cumprimento das instrugdes contidas neste manual; (Il) no caso de operacao
da méaquina /unidade /equipamento além dos limites de taxa; (lll) no caso de operagdo da maquina e
equipamento em condicdes diferentes das condigbes prescritas no manual.

O produto sera atualizado periodicamente, sem aviso prévio. Os procedimentos operacionais mais recentes
e documentos relevantes estdo disponiveis em http://www.zkteco.com.

Se houver algum problema relacionado ao produto, por favor entre em contato conosco.

Rodovia MG-010, KM 26 - Loteamento 12 -
Bairro Angicos - Vespasiano - MG - CEP: 33.
206-24

+55 31 3055-353

Para duvidas relacionadas a negacios, escreva para n0s em: comercial.brasil@zkteco.com

Para saber mais sobre nossas filiais globais, visite www.zkteco.com.b
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A ZKTeco € um dos maiores fabricantes do mundo de leitores RFID e biométricos (impressao digital, facial,
veia do dedo). Nossa oferta de produtos inclui leitores de controle de acesso e painéis, cameras de
reconhecimento facial de curto e longo alcance, controladores de acesso a elevadores /pisos, catracas,
controladores de portdo de Reconhecimento de Placas de Veiculos (LPR) e produtos para consumidores,
incluindo fechaduras de porta com leitor de impressdo digital e facial alimentadas por bateria. Nossas
solucBes de seguranca sdo multilingues e localizadas em mais de 18 idiomas diferentes . Em nossas
instalacdes de fabricacdo de ultima geracdo, com 700.000 pés quadrados , certificadas com 1SO9001,
controlamos a fabricacéo, o design do produto, a montagem de componentes e a logistica/transporte,
tudo sob 0 mesmo teto.

Os fundadores da ZKTeco tém se empenhado na pesquisa e desenvolvimento independentes de
procedimentos de verificagdo biométrica e na producdo de SDK de verificagdo biométrica , que
inicialmente foram amplamente aplicados em seguranca de PC e autenticagdo de identidade . Com o
continuo aprimoramento do desenvolvimento e diversas aplicagdes de mercado, a equipe gradualmente
construiu um ecossistema de autenticacdo de identidade e um ecossistema de seguranga inteligente ,
baseados em técnicas de verificagdo biométrica . Com anos de experiéncia na industrializacdo de
verificagdes biomeétricas , a ZKTeco foi oficialmente estabelecida em 2007 e agora é uma das principais
empresas globalmente na industria de verificagdo biométrica , possuindo diversas patentes e sendo
selecionada como Empresa Nacional de Alta Tecnologia por 6 anos consecutivos . Seus produtos sdo
protegidos por direitos de propriedade intelectual.

Este manual apresenta as operacdes da série Mars-S100. Todas as imagens exibidas tém fins ilustrativos
apenas.

As imagens neste manual podem nao ser exatamente consistentes com os produtos reais.

Recursos e parametros marcados com % nao estao disponiveis em todos os dispositivos.
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Convencdes do Documento

As convencdes utilizadas neste manual estéo listadas abaixo

GUI Convencgdes

Para software
Convengdes Descri¢do
Negrito Usado para identificar nomes de interface de software, por exemplo. OK,
confirme, cancele.
S Os menus de varios niveis sdo separados por estes colchetes. Por exemplo,
Arqguivo > Criar > Pasta.

Para dispositivo

Convencéao Descri¢do
<> Nomes de botdes ou teclas para dispositivos. Por exemplo, pressione <OK>.
[ Nomes de janelas, itens de menu, tabelas de dados e nomes de campos estéo
entre colchetes. Por exemplo, abra a janela [Novo usuério].
/ Os menus de varios niveis sdo separados por barras. Por exemplo, [Arquivo/
Criar/Pasta].
Simbolos

Convencéao

Descricdo

Isso representa uma nota que precisa prestar mais atencao.

0

As informag0es gerais que auxiliam na realizagdo das operagdes com mais
rapidez.

A informacdo que é significativa.

Cuidado para evitar perigos ou erros.

A declaragédo ou evento que alerta sobre algo ou que serve como exemplo de
adverténcia.
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Visao Geral

A série de catracas Mars-S100 é um sistema elegante e econdmico de controle de entrada projetado
para volumes de trafego intenso. Essas catracas de velocidade normalmente sdo mantidas em uma
posicao travada, negando assim o acesso ao lado seguro.
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Recursos

Longa vida til, capaz de abrir e fechar a catraca mais de 5 milhdes de vezes quando medida.

Com funcéo de multiplos alarmes, como deteccdo de invasdo, entrada na direcdo errada e tempo de
porta aberta excedido.

Com modo de emergéncia em que a catraca se abre automaticamente em caso de falta de energia ou
acionamento de sinal de incéndio.

Funcéo de seguranca que impede a entrada forgada na catraca, pois a catraca possui um par de
embreagens que se engajam quando a barreira é for¢ada, e automaticamente se reajustam apés o
engajamento.

Funcao de autoprotecao para prevenir intrusdes fortes, corrente excessiva e outras circunstancias
especiais, como danos ao produto, acidentes graves, entre outros.

Multiplas fungdes anti-esmagamento, distribuicao razoavel de infravermelho para proteger a
seguranca da passagem de pedestres. A funcéo de anti-esmagamento infravermelho impede que
pessoas sejam esmagadas dentro da area do infravermelho, blogueando a abertura secundaria do
infravermelho anti-esmagamento.

Descarrega a forca ao encontrar bloqueio para evitar ferimentos nos pedestres.
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Combinado com dispositivos de verificacao periféricos, ele suporta métodos de verificagdo como
reconhecimento facial, identificacdo humana, cartdo de acesso, dispositivo ESD, leitura de codigo QR e
outros.

Funcéo de comutacdo normalmente aberto/normalmente fechado, adequada para diferentes locais.

Com funcdo de memodria, ela pode permitir a passagem de varias pessoas apos varias passagens
consecutivas do cartéo.

Interfaces de desenvolvimento estdo disponiveis para integracdo com sistemas.

Caixa em aco inoxidavel SUS304 que garante durabilidade de longa duragéo.

Bonito e elegante, o dispositivo funciona suavemente, silenciosamente e consome baixa energia.

Com uma clara indicacéo da direcdo de passagem, o dispositivo possui um indicador padrdo em forma

de seta. A seta verde indica o estado de passagem normal, enquanto a seta vermelha indica o estado
anormal, proibindo a passagem.

Aparéncia e Componentes do Sistema

Aparéncia

A aparéncia e dimensdes da série Mars-S100 sdo mostradas na figura abaixo:
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Componentes do Sistema

Os componentes do sistema da série Mars-S100 sdo mostrados abaixo:

O
O
o |
\\ @
VQ\
1. Indicador de Trafego 2. Unidades de autenticacdox
3. Furo reservado para dispositivo 4. Sensor infravermelho
facial
5. Barreira 6. Indicador de passagem

Sistema Mecéanico

O sistema mecénico do torniquete € composto pelo chassi e pelo componente central. O chassi €
uma estrutura onde sdo instalados o Indicador de Trafego, Leitor ¥, Scanner de cédigo QR%, Leitor
de impressdes digitais %, Sensor infravermelho e Fechadura da porta. O componente central é

composto principalmente pelo Motor, Estrutura, Rolamento e Brago oscilante.
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Sistema de Controle Eletrénico

O sistema de controle eletrdnico de um torniquete € principalmente composto pelo Leitor%/Scanner de
cédigo QR /Leitor de impressées digitais¥, Sensor infravermelho, Placa de Controle do Torniquete,
Indicador de Trafego e Alarme.

Leitor: O leitor Ié os dados no cartdo e os transmite para o Controlador de Acesso.

Leitor de ImpressGes Digitais¥: O dispositivo compara a impressédo digital que esta sendo pressionada
no leitor de impressdes digitais com todos os dados de impressées digitais e envia-os para o Controlador de
Acesso.

Leitor de Cédigo QRr: O dispositivo compara o cédigo QR adquirido com todos os dados de codigo QR
registrados no dispositivo e os envia para o Controlador de Acesso.

Sensor Infravermelho: Ele detecta a posi¢cdo do pedestre e desempenha um papel na garantia de
seguranca e protecao.

Placa de Controle do TorniqueteA placa de controle do torniquete € o centro de controle do sistema que
recebe sinais do leitor de cartdo % /leitor de impressGes digitais % /scanner de cédigo QR% . A placa de
controle realiza célculos l6gicos e processa esses sinais e, em seguida, envia comandos executivos para o
Indicador de Trafego, Motor Elétrico e alarme.

Indicador de Trafego: Quando o portéo esta fechado, o sistema acende o indicador vermelho. No entanto,
guando alguém passa com sucesso pela verificacdo, o sistema acende o indicador verde.indicator.

Alarme: O alarme emite um alarme sonoro e luminoso se o sistema detectar qualquer entrada ndo
autorizada no corredor, entrada em direcdo errada, anti-retorno e outras violagoes.

Principio de Funcionamento

Quando o dispositivo € ligado, ele passa por um teste automatico de inicializacdo (POST - Power-On Self-Test).
Se nenhum problema for detectado durante o teste, o dispositivo funcionard normalmente. Se uma falha for
detectada, o sistema exibira mensagens de erro relevantes no visor digital, permitindo que o usuério identifique e
resolva o problema rapidamente.

Air Switch
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Quando um cartdo» /impressao digital % /c6digo QR%, valido é apresentado, o visor mostrara
se a autenticacdo foi bem-sucedida ou néo, e o buzzer emitird um sinal sonoro positivo para o
pedestre, indicando que a verificagao foi realizada com sucesso. Em seguida, o leitor de cartdox
/impressdo digital % /c6digo QR % enviara sinais ao Controlador de Acesso para solicitar
permissao para passar pela passagem. O Controlador de Acesso enviara o sinal para a Placa de
Controle do Torniquete

Apobs receber o sinal do cartdo¥ /impressao digital¥ /cédigo QR¥% e do Sensor Infravermelho, a
Placa de Controle do Torniquete enviard sinais de controle validos para o driver do motor servo.
Nesse momento , se o sistema estiver no modo de passagem proibida, a luz indicadora do
modo ficard vermelha, e a Placa de Controle do Torniquete nédo aceitara sinais do cartio %/
impressao digital%/codigo QR

Uma vez que o passageiro passa pelo canal de acordo com a direcdo de abertura do brago
oscilante, o Sensor Infravermelho continuard monitorando continuamente o movimento do
pedestre durante todo o percurso. Ele enviara sinais para a Placa de Controle do Torniquete até
que o pedestre conclua a passagem.

Se o pedestre entrar na passagem sem autenticar sua identificacdo ou apresentar um cartdo %/
impressdo digital¥/c6digo QR o sistema emitird um alarme sonoro para alertar o pedestre a
parar. O sinal de alarme persistira até que o pedestre recue da passagem . Somente apos a
autenticacdo bem-sucedida do cartdo % /impressao digital % /c6digo QR¥% o pedestre podera
prosseguir pela passagem.

Observacao: Certifique-se de que o fio de aterramento do sistema esteja conectado de forma
confiavel para evitar lesdes pessoais ou outros acidentes.

Composicao do Sistema

O sistema de gerenciamento de passagem Unica consiste em dois torniquetes de velocidade de
nudcleo Unico. O sistema de gerenciamento de passagem multipla consiste em dois torniquetes de
velocidade de nucleo Unico e vérios torniquetes de velocidade de ndcleo duplo.

O sistema de gerenciamento de uma Unica via:

= =
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1.7 Especificagbes Técnicas

Caracteristica

Comunicagdo

Tensdo de Entrada

Sinal de Controle de Entrada

Tensdo de Saida

Tempo de Abertura/Fechamento do
Portéo

Umidade de Operacao

emperatura de Operagédo

Taxa de Transferéncia

Unidade de Acionamento

Sensor Infravermelho

Indicador LED

Ambiente de Trabalho

Unidade de Acionamento

|

Especificacdo

TCP/IP, R5485, 4G/WIFI

AC110V/240V, 50/60Hz

Sinal de Comutacéo v

DC 24V

0.8 Sec (Ajustavel)

5% a 80% (N&o condensante)

-28°C a 60°C (Padréo)

Até 25 pessoas/min (Usando autenticacao)

Motor Sem Escovas

4 pares

Suporte

Interno

Motor Sem Escovas
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Movimentacgéo da Barreira

Largura da Faixa

MCBF

Dimensdo (mm) (C*L*A)

Dimensdes com Embalagem (C*L*A)

Peso Liquido

Peso Bruto

Ruido

Certificagbes

Indicador de Trafego

Balango

660mm (Op¢ao: 900mm)

5 milhdes

600*120*1040

762*362*1040(mm) (2 caixas)

50kg (+5kg)

64kg (£ 5kqg)

<<60dB

CEeFCC

Verde: Faixa Disponivel

Vermelho: Faixa Indisponivel
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Introducéo da Funcgéao

Autenticacdo por Impressdo Digitalv

Neste modo de verificagdo, o dispositivo compara a impressao digital que esté sendo pressionada
no leitor de impresséo digital com todos os dados de impressao digital enviados e os envia para o
Controlador de Acesso.

O dispositivo entra no modo de autenticacdo de impresséo digital guando um usuario pressiona o
dedo no scanner de impressao digital.

N

Dedos recomendados : E recomendado usar o dedo indicador, médio ou anelar para o registro e
evitar usar o polegar ou o dedo minimo, pois é dificil pressiona -los com precisdo no leitor de

impressao digital.

Too low Too close to the edge

@S Vertical

Observacéo : Certifique -se de usar o método correto ao pressionar seus dedos no leitor de impressdo
digital para registro e identificacdo . E importante seguir as diretrizes adequadas para evitar quaisquer
problemas de reconhecimento . Observe que nossa empresa ndo se responsabilizara por qualquer
problemas que podem surgir do uso incorreto do produto . Reservamo -nos o direito de fazer a
interpretacdo final e modificagdes a respeito deste assunto.

Pagina |14 Copyright © 2023 ZKTECO CO., LTD. All Rights Reserved.



Mars-S100 Series Manual do Usuario

2.2 Verificagdo de Cartaox

No modo de Verificacdo de Cartdo, o dispositivo compara o0 nimero do cartdo na area de inducao
do cartdo com todos os dados de numero de cartdo registrados no dispositivo e 0s envia para o
Controlador de Acesso. Quando um usuério pressiona seu cartdo na area de leitura do cartéo, o
dispositivo entra no modo de autenticacao de cartéo.
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2.3 Verificagéo por Codigo QR%

No modo de Verificagdo por Cédigo QR, o dispositivo Ié o codigo QR no smartphone do usuério usando o
scanner de codigo QR.

Ele entdo compara os dados digitalizados com o codigo QR registrado e envia o resultado para o
Controlador de Acesso.

Quando o usuério coloca o smartphone exibindo o cédigo QR sobre o scanner de c6digo QR, o dispositivo
entra no modo de autenticacdo por codigo QR.
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2.4 Verificagéo Facial

Neste modo de autenticacdo, o dispositivo compara as imagens faciais coletadas com todos 0s
dados de face registrados no dispositivo e, em seguida, envia-os para o Controlador de Acesso.

Tente manter sua face centralizada na tela durante a autenticacgéo.
Ao registrar sua face, certifique-se de ficar de frente para a cdmera e permanecer imével.

Postura Em Pé e Expressdo Facial Recomendadas:

pL
D)

5
9)

"

, . . '5“,3,
a & LY & &
8@ 8, 6
N 4 wd i -
i i - [*)

a4 o LYY I

PIL,
ERE¥

Observagao: Mantenha sua expresséo facial e postura em pé naturais durante o registro ou
autenticagéo.
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Instalac@o no Portao de Acesso:
Antes da instalacao, por favor, passe o fio através do suporte..
Insira o suporte no orificio e fixe-o com uma porca.

Ajuste o angulo do dispositivo.

Pagina|18 Copyright © 2023 ZKTECO CO., LTD. All Rights Reserved.



Mars-S100 Series Manual do Usuario

2. Introducao ao Sistema de Controle

3.1 PGIC10-SV%

K1 GND K2 GND 12V GNDR1 G1 R2 G2 12V GNDR3 G3 R4 G4 12V GNDR G B 485B PE 485A 485 485+ GND 12V 12V GND WDOWDIGLED BEEP 12V GND WDO WD1GLED BEEP INT  GNDIN2  GND

oo

e}

olo|o|le[e|o| of oflo|e|e|o|lofolo]lo|lo|lo]®|o|®|®|0|e|e]|e|e|e|e|e|e]|e|e|le|e|e|e]|ofo]o]|o

||||||||H

[::|._o 0 PGIC10-SV -

oloffolo]o|oflo]Jofo|lo||e|afe|le]|e®

SPK+ SPK- GNDFIRE NO COM NC NOTCOMINCT GND 12V GND24V PE

Terminal Descricédo

15 Interface Ethernet/PoE
J9 Slot USB
K1 Redefinir

© O Alto-falante
SPK+  SPK-

© O Sinal de Incéndio

GND FIRE

o O O

Saida Auxiliar

NO COM NC

O O O

NO1 COM1 NC1

Saida Auxiliar

o O

GND 12V

Fonte de alimentacdo CC de 12V
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O O O Fonte de alimentacédo CC de 24V

GND 24V PE

o O O O Entrada Auxiliar

INT  GND IN2 GND

‘: ‘ Sensor de IV

O O O O OO0 Leitor Wiegand

12V GND WDO WD1 GLED BEEP

O O O O OO0 Leitor Wiegand

12V GND WDO WD1 GLED BEEP

O O O O Saida RS485

485- 485+ GND 12V

O O O RS485

485B PE  485A

O O O O O Indicador de status
12V GND R G B
O O O O O O Indicador de status de saida ou entrada

12V GND R3 G3 R4 G4

O O O O OO Indicador de status de saida ou entrada

12V GND R1 G1 R2 G2

o O Porta
K2 GND
O O Porta
K1 GND

Sistema operacional Linux embarcado. Ele possui uma tela sensivel ao toque de 2,8 polegadas (a
tela de exibicao) onde os parametros podem ser configurados por meio da tela de toque.
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Controlador de Acionamento de Motor Mestre/Escravo

S |z
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® |2 2UE =
S ; . e
= ,. || 888] 888 O
% ° ° ° ° ° ° J6 Ho ®
@ G GNDHSO|_=
| @&|+5V SA o EE
, [ele]sc s N2 5o
®| ®|GNDW MENU MODE ADD DEc  J4 w1 ]
®l®|v U =
| sy o ©
O |5 : J18 R| O
o k v R
GND
oL 2 e
o B M t GND|_®
ca il aster
o
o} 5 140 8
C
= J39
CHE y °
: 13 J29 | o
® |3 EMG% =
DIz o
°F 3 J41 w| e
o 16 =
GNDHSO%:
®| ®|+5v SA cw o 1]
. A J12 40 -1
@ d|GNDW ¢ n ]
@ @ V U GNDHV'_E
i GND o
(O = J18 R| ©
o | SI e
oF ave
o F 20 8
=
o B GND|_@®
® :’ J5 O J40 | ©
® |© =

O controlador de acionamento de motor mestre possui 4 teclas: "MENU", "MODE", "ADD" e

DEC".

MENU: E usado para acessar o menu de configuracdes e confirmar o valor modificado atual.

MODE: E usado para retornar ao menu anterior e descartar a operacao atual.

ADD: E usado para navegar até o item de menu acima e aumentar o valor.
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DEC: E usado para navegar até o item de menu abaixo e diminuir o valor.

Terminal Descricédo

© O Saida de Energia
BAT GND J39
© O Saida de Energia
12V GND J31
© O O Fonte de Alimentacdo CC de 24V
24V PE  GND J13
SA SB w U
O O O O
Motor
O O O O
+5V SC GND \ 1
© © 00O O Encoder para Catraca de Velocidade
GNG Z B A 45V 12
© O Embreagem
c- C+ J5
© © Alto-Falante
SPK J40
© o0 OO0 Fonte de Alimentacgéo para Catraca de
OR OL FIRE GND J20 VeIOCidade
O O O Comunicagdo RS232 entre os acionamentos
GND R T J18 mestre e escravo
|I] | | | | I | _
“ T T T T T “ Porta de recep¢do do sensor infravermelho
N I AR N N N B |
J12
O O O Comunicagao RS485 entre os acionamentos
L PE H 141 mestre e escravo
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O O O

B PE A J29
O O O O O

5V S C D GND J4
O O O O O
GND D C S 5V J6

3.3 Placade Infravermelho

Comunicagdo RS485

Fonte de Alimentacgdo para a Telado
Controlador de Acionamento de Motor Mestre

Fonte de Alimentacéo paraa Tela do
Controlador de Acionamento de Motor Mestre

O [s|e|e|o]elolola|e|ole|e|e|s|de|o O
T P N |:|
[e) 15

J11 _”9 BAT (%)

GND ®

18 12v =)

0 ol le

®

o o o

N5 gL o

GND =)

55%:5%%:52%:5;‘;%:52%‘255355%§§%g6E% .

|elelelle|ale ||ololollololo||lo|o|oflolo|ol|elels ||e (ala o |ole|® o

Terminal Descri¢éo

Conectando a porta de recepcao do sensor IR
P )18
O O O] xs Porta de Recepc¢éo do Sensor de Infravermelho
12V H GND
© 0 0O Interface de Combate a Incéndio
OR oL Fl GND J15
© o0 OO0 Fonte de Alimentacéo para Catraca de
Ok oL F oD Velocidade em Caso de Incéndio
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12V

GND

BAT

GND

O O O O O
12V B G R GND
O O O O
12V L3 R3 GND
O O O O
12V L2 R2 GND
O O O O
12V L1 R1  GND

J10

J19

J1

J16

J14

J13

J12

Entrada de Energia

Entrada de Energia

Porta de Transmissdo do Sensor de Infravermelho

Indicador de Entrada

Luz Indicadora

Reservado

Indicador de Entrada
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Diagrama de Fiacao

Mars-S100 Series
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3.5 Menu of Speed Gate
Modo de Exibicdo (01EXXX)

(01E000) Exibe a posicao atual da catraca (Padréo).

(01E001) Sinal de entrada de infravermelho.

(01E002) Controla o sinal de entrada.

(01E003) Modo de teste (o LED digital exibe "---" no modo de teste).

(01E004) Namero da verséo.

Configuragdo do Modo de Abertura (02EXXX)

(02E001) Controlada em ambos os sentidos, ambos necessitam de verificacdo (Padréo).
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¢ (02E005) Entrada precisa de verificacdo, saida proibida.
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Velocidade de Abertura da Catraca (03EXXX)

Entendi . Para abrir a catraca , € possivel ajustar a velocidade de abertura da mesma . Definir um
namero maior resultard em uma velocidade de abertura mais rapida. O valor da Velocidade de
Abertura da Catraca pode ser configurado dentro da faixa de 5 a 30, sendo o valor padréo 23.

A0
\ <
Spee\ spee\
] \ w | / w

o

)

Distancia de Desaceleracdo na Abertura da Catraca (04EXXX)

Entendi. Quanto maior o nimero, maior o tempo de desaceleracdo e mais estavel a operacdo do
braco basculante. A Distancia de Desaceleracdo na Abertura da Catraca pode ser configurada entre
0 e 50, sendo o valor padrao 20.

o o

50

Gate Opening Compensation Speed (05EXXX)

Pode ser ajustado quando o brago do portdo ndo consegue abrir até o limite ou balan¢a. Quanto
maior for o nimero configurado, maior seré a velocidade de compensacéo . O valor da Velocidade
de Compensacgéo na Abertura do Portédo pode ser ajustado entre 0 e 50, sendo o valor padréo 9.

50 50
<% e
v
© 0 © 0 K_ ©

Pagina |28 Copyright © 2023 ZKTECO CO., LTD. All Rights Reserved.



Mars-S100 Series Manual do Usuario

Velocidade de Fechamento do Portdo(06EXXX)

Ajuste a velocidade de fechamento do portéo para fecha-lo. Quanto maior for o nimero configurado
, mais rapida seré a velocidade. O valor da Velocidade de Fechamento do Portdo pode ser ajustado
entre 5 e 30, s\%ndo o valor padrao 20.

Speed Speed
in— \ 3 n— / 3

o

,

Distancia de Desaceleragdo do Fechamento do Portao (07EXXX)

Quanto maior for o nimero, maior sera o tempo de desaceleragdo e mais estavel serd a operacao
do brago oscilante . O valor da Distancia de Desaceleragdo do Fechamento do Portdo pode ser
ajustado entre 0 e 50, sendo o valor padréo 20.

o o o o

Q

Velocidade de Compensacédo no Fechamento do Portdo (08EXXX)

Pode ser ajustado quando o braco do portdo ndo consegue fechar até a posi¢cdo zero ou balanca.
Quanto maior for o nimero configurado , maior sera a velocidade de compensacao . O valor da
Velocidade de Compensagdo no Fechamento do Portdo pode ser ajustado entre 0 e 50, sendo o

valor padréo 9. o o 9 9 ©
NONRS > W
© D‘”/ 50\{ © © Da/ 50\{ ©
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Configuracado de Mestre/Auxiliar (09EXXX)

(0O9E000) Mestre
(09E001) Auxiliar

Endereco RS485(10EXXX)

Pode ser configurado entre 0 e 254, sendo o valor padré&o 0.

Tempo de Duracgdo da Abertura (11EXXX)

O periodo de tempo vélido ap6s uma autenticacdo bem-sucedida pode ser configurado . Uma vez
gue o tempo definido seja atingido, o portdo fechara automaticamente. Quanto maior for o nimero
configurado , maior sera o tempo valido . O valor valido varia de 2 a 60 segundos , com um valor
padrdo de 5 segundos.

Tempo de Atraso no Fechamento do Portao (12EXXX)

Defina o tempo de atraso no fechamento do portédo apés a passagem. O valor valido para o tempo
de atraso no fechamento do portao pode ser configurado entre 0 e 60 segundos, sendo o valor
padrao 0 s&gundos.

M ~60s
’\/7)
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Ajuste Correto da Posicdo da Barreira(13EXXX)

13E001) Posi¢do Zero
13E002
13E003
13E004) Posicao auxiliar

Posi¢do correta

( )
( )
( ) Posigdo esquerda
( )

Ajuste a posicdo somente quando a série Mars-S100 estiver instalada corretamente.

Ao definir a posicéo zero, vocé pode empurrar manualmente o brago oscilante para ajustes
finos. Se a barreira exceder um determinado angulo, sera considerada invalida (Nesse momento
, 0 LED digital exibira 13E000).

Memoria de Abertura do Portao (14EXXX)

®  (14E000)Fechar (Padréo)
*  (14E001)Aberto

Quando mais de dois sinais de acesso legal séo dados ao mesmo tempo (incluindo a mesma direcao
e direcdo oposta), o sistema lembrara todas as solicitacdes de passagem e concluird cada passagem
em sequéncia.

Autenticacdo na Pista(15EXXX)

Permite a verificacdo do pedestre quando acionado o sensor
de infravermelho.

*  (15E000) Permitir (Padrao)
*  (15E001) Proibido
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Configuracéo de Volume (16EXXX)
A configuracdo de volume € usada para ajustar o volume do dispositivo. Quanto maior for o nimero

configurado , mais alto sera o volume . O valor valido para a configuragdo de volume pode ser
ajustado entre 1 e 100, sendo o valor padréo 40.

40

Tons de Alarme de Fechamento (17EXXX)

Quando o tom de alarme é desativado, o Torniquete ndo emitira um tom de alarme ao encontrar
uma situacao de alarme. A figura a seguir mostra um exemplo da proibi¢do de autenticacéo na pista:

*  (17E000) Fechar
°  (17E001) Abrir (Padréo)

Trocar Voz de Entrada e Saida (18EXXX)

Os sons de alarme comuns ndo precisam ser trocados.
°  (18E000) Direita na entrada, esquerda na saida (Padrao)
°  (18E001) Direita na saida, esquerda na entrada
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Tempo de Duracéo de Permanéncia (19EXXX)

Defina a duragd@o de permanéncia no canal ap6s a verificagdo bem-sucedida. O valor vélido para o

tempo de duragdo de permanéncia pode ser configurado entre 5 e 30 segundos, sendo o valor

padrdo 10 segundos.
0/30 0/30

Ajuste de Forca (20EXXX)

Quanto maior o nimero, maior serd a eficiéncia da forca de abertura e fechamento do portédo. O
valor vélido para o ajuste de forga pode ser configurado entre 10 e 60, sendo o valor padréo 40.

Direcdo de Abertura de Emergéncia (21EXXX)

De acordo com o dispositivo externo de incéndio, selecione o tipo correspondente de modo de
acionamento.

®  (21E000) Aberto (Padréo)
®  (21E001) Aberto para Fora

Angulo de Inicio da Embreagem (22EXXX)

Defina 0 &ngulo em que a embreagem comeca. Quanto maior for o nimero, maior serd o angulo. O
valor vélido para o &ngulo de inicio da embreagem pode ser configurado entre 0 e 99, sendo o valor
padréo 0.
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Configuracdo do Alarme da Embreagem (23EXXX)

Quando o portéo € desbloqueado de forma ndo autorizada, a embreagem é travada
automaticamente. A Configuracao do Alarme de Embreagem pode ser ajustada como:

®  (23E000) Desblogueio com atraso (Padrao)
°  (23E001) Autenticacéo para desbloquear.

Restaurar Configuracéo de Fabrica (24EXXX)

®  (24E001) Restaurar configurac@es de fabrica.

Configuracéo da Area de Anti-pinch. (25EXXX)

* (25E000) Todo o anti-pinch infravermelho (Padr&o).
® (25E001) O primeiro e o ultimo par ndo possuem anti-pinch.

False Direction Entry (26EXXX)

Quando a Configuracio da Area de Anti-pinch precisa ser definida apenas para (25E001), a Entrada
de Direcao Falsa (26E000) € efetiva.

®  (26E000) Fechar
®  (26E001) Apenas alarme (Padrao)
®  (26E002) Sem deteccao
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Configuracdo de Anti-tailgate. (27ZEXXX)

Quando a Configuracdo da Area de Anti-pinch precisa ser definida apenas para (25E001), a
Configuracdo de Anti-tailgate (27E000) é efetiva.

®  (27E000) Fechar
®  (27E001) Apenas alarme (Padrao)
*  (27E002) Sem deteccao

Posicdo de Fechamento do Portéo. (28EXXX)

Quando a Configuracio da Area de Anti-pinch precisa ser definida apenas para (25E001), a Posi¢&o
de Fechamento do Portdo (28E001) é efetiva.

*  (28E000) Ultimo par (Padréo).
*  (28E001) Penultimo par.
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Configuracdo de Acdo de Anti-pinch (29EXXX)
(29E000) Parar (Padrao)
(29E001) Abrir
(29E002) Encerrar a fungdo

Trocade Tom de Voz (30EXXX)

(30E000) Reproducéo de Voz (Padréo)
(30E001) Alarme

Direcao de Instalacdo do Motor (31EXXX)

(31E000) Invertido
(31E001) Vertical

Observacao: A configuracao privada é invalida

Tipo de Braco Articulado (32EXXX)

(32E000) Porta de batente comum (Padréo).
(32E001) Porta de batente maior.

Ajuste Sincronizado a Direita (33EXXX)

Vocé pode ajustar a sincronizagdo do Mestre através deste menu. Quanto maior o valor, mais rapida
sera a resposta do Mestre para abrir o portdo. A faixa de ajuste varia de 30 a 200, e o valor padrdo €
100.

Ajuste Sincronizado a Esquerda (34EXXX)

Vocé pode ajustar a sincronizagdo do Escravo através deste menu. Quanto maior o valor, mais rapida
serd a resposta do Escravo para abrir o portdo. A faixa de ajuste varia de 30 a 200, e o valor padrédo é
100.
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Versado do Programa. (35EXXX)

O Mestre e o Escravo precisam ser configurados separadamente. Se a configuracéo estiver incorreta,
a sincronizacado entre o Mestre e o Escravo sera comprometida.

®  (35E000) Antigo
*  (35E001) Novo

Voz de Direcdo de Entrada (36EXXX)

Selecione a voz para a dire¢do de entrada. Existem 30 vozes para escolher.
Voz de Direcéo de Saida (37EXXX)

Selecione a voz para a dire¢do de saida. Existem 30 vozes para escolher.
LED Mode (38EXXX)

O Mestre e o Escravo precisam ser configurados separadamente.

*  (38E000)S10
¢ (38E001) L7000

Modo de Incéndio.(39EXXX)

° (39E000) Normal Close
®  (39E001) Normal Open

3.6 Codigo de Erro para Catraca

Cédigo de Erro. ‘ Causa

ER0002 Falha no Auto Teste de Inicializacéo, Erro de Deteccdo de Limite
de Hall

ER0004 Tempo de Execucdo Excedido

ER0008 Embreagem Trancada

ERO16 Falha na Deteccao do Disco de Codigos

ER032 Falha na Protecdo de Bloqueio do Eixo do Motor Elétrico
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Manutencéao

Manutencao do Chassi.

O chassi é feito de aco inoxidavel SUS304 ou aco laminado a frio. Se tiver sido usado por um longo
periodo de tempo , a superficie pode apresentar manchas de ferrugem . Limpe a superficie
completamente com um pano limpo regularmente . Aplique uma camada de 6leo anticorrosivo na
superficie, mas ndo cubra o sensor infravermelho.

Manutencao do Movimento

Antes de realizar a manutencéo, desligue a energia. Abra a porta, limpe o p6 da superficie e aplique
lubrificante para um movimento suave.

Manutencao da Fonte de Alimentacao

Desligue a fonte de alimentacéo antes da manutencéo.

Verifique a conexao do plugue de alimentagao. Se estiver frouxo, fixe-o corretamente.
N&o altere aleatoriamente a posi¢do de nenhuma conexao.

Verifique periodicamente o isolamento da fonte de alimentagdo externa.

Realize verificagBes periddicas em busca de qualquer tipo de vazamento.

Verifique se os parametros técnicos da interface estdo normais.

Verifique a vida util dos componentes eletrdnicos e substitua-os de acordo.

Cuidado : Todos os métodos de manutencdo mencionados acima para as catracas de velocidade
devem ser realizados por um técnico profissional , especialmente na parte do movimento e do
controle elétrico . Para garantir a seguranca operacional , é importante desligar a fonte de
alimentacdo quando a catraca de velocidade néo estiver em uso.

Pagina |38 Copyright © 2023 ZKTECO CO., LTD. All Rights Reserved.



Mars-S100 Series Manual do Usuario

Solucionando Problemas

A luz indicadora de modo nio Verifique se a fiacdo do indicador de modo

1 responde ou a indicacio esta incorreta do painel de controle esta correta ou se 0
P ¢ contato esta ruim.

Verifiqgue a configuracdo do modo dos
Ap()s passar o cartao, apenas uma das diSpOSitiVOS mestre e escravo, bem como as
catracas de velocidade é destravada. linhas de conexao de 8 nucleos e 2 nlcleos.
Consulte o diagrama de fiacdo para o
circuito de conexdo especifico.

. . Verifigue se o tempo de atraso de abertura
A catraca de velocidade ndo se fecha q P

3 doot de at de abert estd muito longo ou se 0 sensor
quando o tempo de atraso de abertura  jnravermelho (IR) esta coberto.

é encerrado.

Durante o processo de auto-teste, existem

Quando o portdo é auto -testado , 0 obstaculos. Por favor, remova os obstaculos

4 braco oscilante nédo esta na posicdo , reinicie 0 auto -teste apoOs ligar o
normal de fechamento! dispositivo.
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Lista de Embalagem

A embalagem consiste nos seguintes itens:

Mestre : 1

Mars-S100 Auxiliar: 1

Mars-S120

g Cartdok 1

8 (Mars-S100)

a2 Parafuso de Expansao M12*100

4 (Mars-S120)

U;Mj Lencos de Manutencdo em Aco Inoxidavel 1

— Chave Allen 1
Parafuso Allen 4
Chave 2

8 (Mars-S100)

coeo® Arruela

4 (Mars-S120)
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